Prof. Dr. Alfred Toth

Formale Objekttheorie III

1. Gemaf3 Toth (2014) haben wir
Z=(1,23)

0= (A B,T).

Wegen (Z = 0) gilt ferner vermoge Bense (1979, S. 53, 67)

(1, (2,(3)) = (A (B, (D))

und somit

o B Y 1 2 3
. oaa o oy 1. 1.1. 1.2 1.3
B. Ba BB By = 2. 21 22 23
Y. voa y.B vyy. 3. 3.1 3.2 33.

Neben das elementare semiotische Dualsystem, wie es von Bense (1975) defi-
niert worden war

DSz =[[3.a, 2.b, 1.c] X [c.1,b.2,a.3]],
tritt somit das elementare ontische Dualsystem
DSo = [[A.a, B.3, T.y] X [y.T, B.B, a.A]].

Die Isomorphie (DSz = DSo) Ubertragt sich natiirlich auf die tiber der Grofden
Matrix (vgl. Bense 1975, S. 105) gebildeten differentiellen Dualsysteme

DSzairr = [[[3.a], [b.c]], [[2.d], [e-f]], [[1.g], [h.i]]] X
[[[ih], [g.1]], [[E.e], [d.2]], [[c.b], [a.3]]]

DSoditt = (((.8) (£.0)), (B)), (8.0), ((v-x), (A1)
(((wA), (<)), ((16), (-B)), ((G.8), (3.))).



2, Damit konnen wir samtliche dualsystemisch verdoppelten Abbildungen von
Objekte auf Zeichen und deren Konversen formal darstellen.

0-7= [[[e.8) [e¢]], [[Bn]], [0-], [Ty-x], [An]]] =
[[[3-a], [b-c]], [[2.d], [e-f]], [[1.g], [h.i]]]
(0-2)t=[[[3a] [bc]], [[2.d], [ef]], [[1.g], [hi]]] =
[[[ee.8] [€€]], [[Bn]], [8-U], [Ty, [A-u]]
x0->7Z= " [[[wA], pcyl], [[v6], n-BI], [1&e], [8-a1] =
[[[3-a], [b-c]], [[2.d], [e-f]], [[1.g], [h-i]]]
X0 —>7)*= [[[3.a], [bc]], [[2.d], [ef]], [[1.g], [hi]]] =
[[[wA] [ey]], [[181, n-BI1, [1G€], [8.all]

O0-xZ= [[[o.8] [€]], [[B-n]L, [-UL [[y-x], [Au]
[[ih], [g-11], [If , [[eb], [a.
(0 —»xZ)' = [[[ih], [g1]], [[fe], [d.2]], [[c.b], [a.3]]]
Q1] : U

X0 ->xZ= " [[[nA], [cy]], [[8], [n.BII, [1&€], [8.a]]] =
[[[ih], [g-11], [[f-e], [d-2]], [[e.b], [a.3]]]

(X0 —»xZ)* = [[[i-h], [g-1]], [[Fe], [d.2]], [[c.b], [a.3]]] =
[[[1AL [ vI], (181, .11, [[S], [8.adl]

Ferner konnen wir somit die Zeichenoperationen (vgl. Toth 2008) zugleich als
Objektoperationen verwenden

Identitat

Selektion

thetische Zuordnung
analoge Zuordnung.

1 I Vo

Strukturelle Bedingungen von Subzeichen bzw. Subobjekten (S € Z oder S €
0) fir Operationen:

S1=S2 gdw. [[a.b], [c.d]] mita.=c.und .b=.d



S1 < Sz gdw. [[a.b], [c.d]] mit.a=.c
S1 - S2 gdw. [[a.b], [c.d]] mita. #c.
S1 = Sz gdw. [[a.b], [c.d]] mit b. = d.

Ist also (b. # d.), dann entscheidet der triadische Hauptwert dariiber, ob
Selektion oder thetische Zuordnung vorliegt (z.B. [1.1] < [1.2], aber [2.1] «

[3.2]).

3. Operatoren geben somit Auskunft tiber die Struktur von n-tupel von Subzei-
chen bzw. Subobjekten, d.h. sie sind sozusagen dynamisch, aber nicht statisch
isomorph zu diesen. Wir fiihren deshalb im folgenden eine neue Notation der
Form

t= Opa,b

ein, worin Op € {=, <, », »} und a, b € {Z, O} sind. Zunachst definieren wir
die neun Subzeichen der kleinen semiotischen Matrix.

[1.1] =: =4 [2.1] =: <12 [3.1] =: <13
[1.2] =: <21 [2.2] =: = [3.2] =: <23
[1.3] =: <131 [2.3] =: <132 [3.3] =: =3

Flr Paare und n-tupel mit n > 2 gilt dann natiirlich

Da nach dem Satz von Wiener und Kuratowski n-tupel als geordnete Paare
darstellbar sind, brauchen wir keine hoheren Relationen zu erklaren.
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